Korrekturen zum Skript der Vorlesung

“Mathematik II fir Wirtschaftswissenschaftler”

In dieser Auflistung sollen — zumindest sinnentstellende — Fehler des Skriptums korrigiert
werden. Dabei wird allerdings kein Anspruch auf Vollstandigkeit erhoben.

Seite 8:
In der letzten Zeile von Definition 1.2 muss es heifien:
r1+
T+y=
Tn + Yn

Seite 10:
In der zweiten Zeile von Definition 1.3 ist v,, durch v, zu erstetzen.

Analog ist in der Definition von span(M) — in Definition 1.4 — die Aufzédhlung i = 1...n zu
ersetzen durch ¢ = 1...k.

Seite 16:

In der Bemerkung, die den — wichtigen — Austauschsatz von Steinitz betrifft, lautet die neue
Basis: {v1, ..., Vj_1, W, Vi1, ooy U -

Der Vektor v; wurde also gegen den Vektor w ausgetauscht.

Seite 20:
in den Beispielen 1.6 ist zu ergéanzen: R? (bzw. R?) selbst ist auch Unterraum von R?
(bzw. R3).

Seite 22:

In Beispiel 1.8 ist die angegebene Basismenge nicht Basis von M selbst, sondern von dem —
erst in Kapitel 1.3 betrachteten — Unterraum M+,

Die Menge {(1,1,0,0),(0,0,1,1)} ist eine Basis von M.

Seiten 31 — 33:

In Satz 1.4 sollte der gegebene Vektorraum ersetzt werden durch R"; sonst hatte die Zahl d
zwei verschiedene Bedeutungen.

Dann heifit es also: “Sei H C R™...”

Ferner ist die vierte Zeile auf Seite 33 zu ersetzen durch:

R

Eine korrigierte Fassung von Satz 1.4 — mit einem ausfiihrlicherem Beweis — findet man in
den Kommentaren zu Kapitel 1.3.

Seite 40:
In der Bemerkung sind einige Indizes abzuandern. Wegen der grundsatzlichen Bedeutung
hier die korrekte volle Fassung:

Eine n x k-Matrix M hat n Zeilen und k& Spalten bzw.
k Spaltenvektoren M, ..., M, € R"™ bzw.
n Zeilenvektoren M!, ..., M" € R*.

Schreibweise: M = (MZJ )f;l: fiir die Eintrage Mf € R in der j-ten Zeile und der i-ten
Spalte.



Seite 49:

In der letzten Zeile muss es heiflen: “Die Komponentenweise Subtraktion von Zeilen.”

Seiten 53 — 56:
Satz 1.9 — und damit auch Korollar 1.4 — sind in vorliegender Form falsch.
Ein Gegenbeispiel wird im zweiten Teil der Kommentare zu Kapitel 1.5 vorgestellt.

Seite 61:
Im Beweis von Lemma 1.2 muss die letzte Zeile lauten:

(81 — tl)Ul + ...+ (Sk — tk)vk.

Seite 68:

In der ersten Zeile in Lemma 1.4 ist R**+1 zu ersetzen durch R™*(k+1),

Seite 106:

In der Gleichung zum Laplace’schen Entwicklungssatz muss unter dem Summenzeichen
stehen: ¢ =1 (statt ¢ = j). Die Summe besitzt also n Summanden.

Siehe hierzu auch die Kommentare zu Kapitel 1.7.

Seite 123:
In der letzten Zeile der Gleichungskette ist der Vektor < /Bl ) zu ersetzen durch ( )il )

Dieser Vektor spannt also den Eigenraum zu \; auf.

Seite 12/:
In der Bemerkung sind v; und v, Eigenvektoren der Matrix A; es fehlt die Angabe der Matrix
A — nicht die Definition, sondern lediglich der Buchstabe.

Seite 142: _
In der ersten Behauptung von Satz 2.2 muss stehen: M ist offen.

Seite 14/:
In der vorletzten Zeile in den Beispielen 2.1 muss stehen:
Ja, bi[X[az, bo] C R? weder offen noch abgeschlossen.

Seite 160:
In der dritten Zeile von unten muss stehen: F(z) := h(fi(z),..., fi(x)).

Seite 169:
Die Gleichung h(t) := f(x1,..., Tk, t, Tht1, ..., Tn) ist zu ersetzen durch:

h(t) = f(x1, oo, Th1, by Thg1y ooey T)-

Seite 171:
In Beispiel 2.8 ist 0. f(z,y, z) = cos(xye®) - x2ye™.

Seite 179:
In Beispiel 2.11 ist

na) = 1)+ 9 e - =+ (5 ) ola=2)

Der vordere Faktor “4” im letzten Term ist also zu streichen.



Seite 181:
In Beispiel 2.13 ist

ﬂ(-% y) = Y $2+y2—xy\/z2w+y2
oz 9 a:2+y2 .

Seite 182:
In Beispiel 2.14 ist
: . V2(3)’- 75 (3)?
iMoo G (T Yo) = 1ty — 557

Hinter dem Minuszeichen ist also % zu ersetzen durch \/Lﬁ

Der Rest der Rechnung ist dann aber richtig.

Seite 183:
In Beispiel 2.15 folgt mit z = (4, 1) : f(z) = ﬁ, also % =140.
Seite 193:

In Definition 2.23 ist f : R® — R auf R” definiert — und nicht auf R™.

Seite 197:
In dem angegebenen Spaltenvektor ist die erste Koordinate natiirlich sin(x-y) statt sin(z,y).

Seite 210:
In Beispiel 2.29 ist 7 f(z,y) = ( 3252 )

Seite 218: )
In Definition 2.29 ist x € D C D.

Seite 238:
In Beispiel 2.37 ist det(7°f)[z,y) = sin?(z)sin?(y) — cos?(x)cos?(y).

Seite 246:

In Satz 2.19 muss vorausgesetzt werden, dass \7¢g(x) nicht der Nullvektor ist.

Fiir eine Beweisidee und ein Gegenbeispiel im Falle syg(x) = 0 siehe die Ergédnzungen zu
Kapitel 2.8.

Seite 250:
In der Gleichungskette in der dritten Zeile muss am Ende \-<7g(z,y) stehen — statt 7g(z,y).

Seite 254 und 256:

In Beispiel 2.43 ist f(x,y) = 2® + 5y>; jedenfalls wird mit dieser Funktion weiter gerechnet.
Der Funktionswert im letzten kritischen Punkt ist dann g—%.

(Der angegebene Wert % wire fiir f(x,y) = 3z% + 5y richtig gewesen; mit dieser Funktion

wird aber vorher nicht gerechnet.)

Analog ergibt sich in den kritischen Punkten (1,0) und (—1,0) jeweils der Funktionswert 1
statt 3.

Seite 255:
Am Ende der Seite ist [A\| = £ — statt [A\| = &; das ist aber an dieser Stelle nicht mehr so
entscheidend.



